[image: image1.wmf]
[image: image2.wmf]
[image: image3.wmf]
[image: image4.wmf]
[image: image5.wmf]
[image: image6.wmf]
[image: image7.wmf]
[image: image8.wmf]
[image: image9.wmf]
Варіанти завдання 2

Система 
[image: image10.wmf]2

S


	[image: image11.wmf]
	[image: image12.wmf]

	[image: image13.wmf]
	[image: image14.wmf]

	[image: image15.wmf]
	[image: image16.wmf]

	[image: image17.wmf]
	[image: image18.wmf]

	[image: image19.wmf]
	[image: image20.wmf]

	[image: image21.wmf]
	[image: image22.wmf]

	[image: image23.wmf]
	[image: image24.wmf]

	[image: image25.wmf]
	[image: image26.wmf]

	[image: image27.wmf]
	[image: image28.wmf]

	[image: image29.wmf]
	[image: image30.wmf]

	[image: image31.wmf]
	[image: image32.wmf]

	[image: image33.wmf]
	[image: image34.wmf]

	[image: image35.wmf]
	[image: image36.wmf]

	[image: image37.wmf]
	[image: image38.wmf]

	[image: image39.wmf]
	[image: image40.wmf]

	[image: image41.wmf]
	[image: image42.wmf]

	[image: image43.wmf]
	[image: image44.wmf]

	[image: image45.wmf]
	[image: image46.wmf]

	[image: image47.wmf]
	[image: image48.wmf]

	[image: image49.wmf]
	[image: image50.wmf]

	[image: image51.wmf]
	[image: image52.wmf]

	[image: image53.wmf]
	[image: image54.wmf]

	[image: image55.wmf]
	[image: image56.wmf]

	[image: image57.wmf]
	[image: image58.wmf]

	[image: image59.wmf]
	[image: image60.wmf]

	[image: image61.wmf]
	[image: image62.wmf]

	[image: image63.wmf]
	[image: image64.wmf]

	[image: image65.wmf]
	[image: image66.wmf]

	[image: image67.wmf]
	[image: image68.wmf]

	[image: image69.wmf]
	[image: image70.wmf]

	[image: image71.wmf]
	[image: image72.wmf]

	[image: image73.wmf]
	[image: image74.wmf]

	[image: image75.wmf]
	[image: image76.wmf]

	[image: image77.wmf]
	[image: image78.wmf]

	[image: image79.wmf]
	[image: image80.wmf]

	[image: image81.wmf]
	[image: image82.wmf]

	[image: image83.wmf]
	[image: image84.wmf]

	[image: image85.wmf]
	[image: image86.wmf]

	[image: image87.wmf]
	[image: image88.wmf]

	[image: image89.wmf]
	[image: image90.wmf]


Перелік питань за темою “Нелінійні системи”

1) Типи нелінійних систем, особливості.

2) Загальна характеристика методів дослідження нелінійних ситем.

3) Суть методу припасовування.

4) Загальні положення методу фазових траєкторій.

5) Взаємозва’язок між фазовими траєкторіями і відповідними перехідними процесами.

6) Суть методу ізоклін.

7) Особливі точки фазових портретів лінійних систем.

8) Послідовність побудови фазових портретів нелінійних систем.

9) Особливості фазових портретів нелінійних систем.

10) Особливості методу ізоклін для нелінійних систем.

11) Загальні положення мотоду гармонічної лінеаризації.

12) Гармонічна лінеаризація нелінійності для симетричних коливань.

13) Особливості обчислення коефіцієнтів гармонічної лінеаризації.

14) Визначення аперіодичного розв’язку.

15) Оцінка стійкості аперіодичного розв’язку.

16) Особливості дослідження стійкості нелінійних систем.

17) Функції Ляпунова.

18) Обгрунтування використання функцій Ляпунова для оцінки стійкості.

19) Теореми прямого методу Ляпунова.

20) Поняття абсолютної стійкості.

21) Перший критерій Попова.

22) Другий критерій Попова.
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